. On définit deux bases, I'une polaire et I’autre cartésienne.
. On a choisit la base de maniere & avoir une rotation dans le sens positif, et w < 0,
donc

O=-w.e,

D
. Pour un mouvement de rotation uniforme : v (M,R) = Ew.e_g)

. D’apres la loi de composition des vitesses :

T(M,R) =T (M,R) + .

Il y a translation des référentiels : v, = v (C,R) = vo.€5

Il faut maintenant exprimer tous les vecteurs dans une méme base :

D
v (M,R) = Ew.e_g) + vg. (0089.6_; - sin@.e_g))



