{T%a:?.e_ﬁzo - B=d’.B

r—o00: U =vg.6y = vg.(cosh.e, — sinf.veceg) — A=y

m
v U.e =0 qui peut étre obtenu si r = a ou cosé = 0, soit 6 = iE

v pour r=a, v .eg =0 donne sinf = , n’existe que si K < 2.vg.a. Il y a alors deux valeurs possibles pour 6

Dg.a

K
v 0= ig donne r = 2 r > a impose donc K > 2.v9.a
)

. . 1 .
On a donc deux points d’arrét si « < 2’ un seul sinon

p-v 0 0)2
3. p(M) =py+ —~ (1-(a-2.sin6)?)

4. dF = —p(M).a.df.dh.e, . On doit projeter e, dans une base fixe avant d’intégrer. Soit :
7= -p(M).a. (cos@.e_; + sinﬁ.e_y)) .df.dh
Trainée
F, = foz'ﬂ -p(M).a.cos6.df /Oh dh

2

F,.=-a.h. 02'7r (p1 + % -« ) .cosf. d9+p UO f (4.a.sin0.0039 - 4.sin26.0039) .df

-0
1
Or f02'7r sinf.cosl.dh = 3 02'” sin2.60.df = 0 donc

2 2
. W1
F, = 4.a.h.% f02'7r sin’6.cosb.df = 4.a.h.%§sin36.d6 =0
Portance
F, = f02'7r -p(M).a.sinf.do foh dh

2. P-UQ P U
F,=-a.h. fo ' (p1 + TO -« ) .sinf.do +==2 f (4.a.sin20 - 4.5in39) .df

=0

Or f02'7r $in36.d0 = 0 et f02'7r $in26.d6 = f
2
F, = —4.o¢.a.h.%7r

5. La composante de la force correspondant & la portance doit étre verticale ascendante. On doit donc avoir w < 0

M .d@ = 7w donc



