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Un état stationnaire correspond a un état pour lequel la densité de probabilité de présence en x est indépendant du
temps. On doit donc déterminer l’expression de ρ :
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rho dépend du temps, il ne s’agit donc pas d’un état stationnaire. On remarque donc qu’une combinaison d’états
stationnaires peut amener à un état non stationnaire.


